Movimientos en el plano

——— 6. Iniciacion: composicion de movimientos

Soluciones

1 Llamamos T ala traslacién de vector #'(5,2) y S ala simetria de eje e. Obtén la transformada de la figu-

ra F mediante T seguido de S.
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2 Llamamos T a la traslacién de vector (2, 3) y G al giro de centro O(0, 0) y dngulo o = 90°. Obtén la
transformada de la figura F mediante T seguido de G.
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3 Llamamos S, alasimetrfa de ¢je ¢, y S, alasimetria de eje ¢,. Obtén la transformada de la figura F
mediante S, seguido de S,.
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